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Аннотация: В данной статье рассматриваются методы составления 

одноцепочечного плана железнодорожных сортировочных вершин. Курсовая работа 

посвящена судье железнодорожных сортировочных горках и посвящена решениям 

существующих проблем при подготовке самостоятельных занятий. Освещаются удобные 

для студентов методы составления плана железнодорожных сортировочных горках. 
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Темир йўл саралаш тепаликлари бир ипли режасини тузиш учун, эгри бурилиш 

бурчакларини график усулда аниқлаш ва саралаш парки боши масштабли режасини қуришни 

маълум бир мисол билан тушунтириш яхши. 1-расмда кўрсатилган саралаш парки, бири 

ярмида учта саккиз йўллик боғламлардан иборат, бош схемасини кўриб чиқайлик.  

Келтирилган схемани масштабли режасини тузиш қуйидаги кетма-кетликда амалга 

оширилади [3] 

1. Берилган масштабда асосий чизмада вентрал бурчак bet1 билан эгрининг бошланишигача 

тепалик бўғзининг чўққисидан режаси бажарилади, шунингдек, саралаш парки 

йўлларининг ўқлари тегишли йўллар оралиғи билан кўрсатилади (1-расм). 

2. Нуқта В, тўғри участкада А-В эгрилар билан туташадиган жойда, марказий бурчак bet1 

эга бўлган, берилган R радиусда а-а ёйи чизилади, (штрих пунктирли эгрига қаранг) [7]. 

 

1-расм. 48 йўллик саралаш парки бошини асосий масштабли режасини тузишга тайёрлаш 

3. Шаффофқоғозда худди шу масштабда саккиз йўллик боғлам режаси чизилади, олдинги 

тормоз позициялари ва стрелкали ўтказгичлари билан С нуқтагача, марказий бурчак bet1 

билан эгрини охирини аниқловчи (2-расм). 

4. Белгиланган нуқтада радиус R бўлган а1–а1 ёй қурилади (штрихпунктирли эгрига 

қаранг). 
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2-расм. Биринчи саккиз йўллик боғлам режаси 

5. Боғлам схемасида охирги ажратувчи стрелкадан кейин стрелкали ўтказгичнинг b 

кўрсаткичи масофасида R радиуси билан с-с ва d–d ёйлари бажарилади, улар боғлам 

йўлларини саралаш йўлларига тўғри келишини аниқлайди (2-расм). 

6. Шаффофқоғозда 3-5 пунктлар бўйича бажарилган масштабли боғлам режаси саралаш 

парки бошининг асосий режасига шундай қўйиладики, a1–a1 ёй бошқа асосий чизманинг 

a–a ёйи билан устма-уст тушсин [4].  

7. Шаффофқоғозда бажарилган боғлам схемасини, a–a ёй бўйича силжитиб, эгри с–с 

саралаш паркининг ички (24) йўлига мос келишига эришамиз (тегишига) (3-расм). 

8. Ички боғламни олинган холатига мустаҳкамлаймиз ва саралаш паркининг йўллари билан 

боғламнинг қолган йўлларини бириктиришни тугатамиз (3-расм). 

 

3-расм. Ички боғламни график киритиш 

 

9. Биринчи бурилиш бурчаги bet1 эгриси узунлигини чизмага бўйича ўлчаймиз ва кейин шу 

бурчак қийматини аниқлаймиз. 

Мисол учун, чизма бўйича ёй узунлиги 23,5 м ташкил қилди. 

Шундай экан 

 

10. Асосий чизмада иккинчи боғламга олиб борувчи ажратувчи стрелкадан кейин R радиус 

билан ёй чизамиз ( 4-расм). 
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11. Шаффофқоғозда тормозланиш позициялари билан ўзидан олдинги йўлнинг тўғри 

чизиқли участкасида иккинчи боғламни масштабли режасини чизамиз ва бурчак fi эгри 

охирида тўғри чизиқли участкаси билан туташадиган b1 – b1 ёйни қурамиз (4-расм). 

 

4-расм. Иккинчи боғламни киритиш учун саралаш парки бошининг асосий масштабли 

режасини тайёрлашни иккинчи босқичи 

 

5-расм. Иккинчи саккиз йўллик боғлам режаси 

12. Боғлам схемасида ажратувчи стрелкалардан кейин саралаш парки йўлида боғлам 

йўлларини киритиш учун c–c ва d–d ёйларини қурамиз. 

 

6-расм. Иккинчи боғламни график киритиш 
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7-расм. Четки боғламни киритиш учун саралаш парки боши масштабли режасини 

тайёрлашнинг учинчи босқичи 

13. Боғлам режасини саралаш парки бош режасига шундай устма-уст туширамизки, боғлам 

ёйи b1–b1 ёйи бошқа b–b га тўғри келсин, боғлам режасинии b–b ёйи бўйлаб қатъий 

ҳаракатлантириб, боғламнинг четки йўлини саралаш йўлига (9) киритишга эришамиз (8-

расм) [1]. 

14. Иккинчи боғламнинг олинган ҳолатини ўрнатамиз ва боғламнинг қолган йўлларини 

саралаш йўллари билан бириктиришни тугаллаймиз (8-расм). 

15. Чизмага асосан fi бурчак эгриси узунлигини ўлчаймиз ва 9-бандда баён этилган, усул 

бўйича fi бурчак қийматини (катталигини) аниқлаймиз. 

16. Асосий чизмадаги bet2 бурчакни аниқлаш учун ажратувчи стрелкадан кейин e – e ёйини 

қурамиз (9-расм). 

17. Шаффофқоғозда ўзидан олдинги тормоз позицияси билан четки боғламни масштабли 

режасини чизамиз ва e1 – e1 ёйини қурамиз (10-расм). 

 

9-расм. Четки саккиз йўллик боғлам режаси 

 

18. Боғлам режасини e1 – e1 ёй билан саралаш парки боши асосий режасига устма-уст 

қўямиз, e – e ёй билан мос тушишига эришамиз [2]. 
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19. Боғлам режасини e – e ёй бўйлаб айлантириб четки боғламни саралаш паркига киритишга 

эришамиз. Агар бунда боғлам йўллари олдинги боғлам йўллари билан кесишадиган 

бўлса, четки йўлларни киритиш радиусини камайтиириш мумкин, лекин R = 180 м дан 

кам эмас (10-расм) [6]. 

20. Боғламнинг олинган холатини мустаҳкамлаймиз, эгри узунлигини ва юқорида баён 

этилган усул билан bet2 бурчак қийматини аниқлаймиз.  

Шуни назарда тутиш керакки, бешта -, олтита - ва еттита йўлли боғламларни график усулда 

ёзганда, боғламнинг четки йўлларини киритиш эмас, балки четкидан олдинги йўлларни 

киритиш мураккаб бўлади. Шунинг учун масштабли тайёргарликда ва боғламларни график 

киритишда уларни олдиндан четкидан олдинги йўлларга киритиш йўли билан оптимал 

жойлаштиришга эришиш лозим [5]. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

10-расм. Четки боғламни график киритиш. Саралаш парки боши масштабли режасини тўлиқ 

расмийлаштириш 

Хулоса, темир йўл саралаш тепалиги бошининг масштаб режасини график қуриш ва 

кесишувчи эгриларнинг бурилиш бурчакларини аниқлаш, узилмаларнинг тўғри йўл бўйлаб 

ўз манзилларига белгиланган тезликда, кутиб турган вагонлар гурухига урилишини 

таъминлайди. Саралаш парклари тепалик бўғзларини масштабли режаларини қуришда ва 

лойиҳалашда, хисоблашда Компас ёки AutoCAD, Visio дастурий комплекс алгоритмларидан 

фойдаланиш мумкин. 
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